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Sistema digiCAm

Los productos para competicion del sistema digiCA
han sido disenados graciadas propuestas que
hemos recibido de distintos clubs de Agility

Hemos testeado el sistema en distintas
competiciones oficiales, y creemos que ya est:
YI RdzZNBE LJ NI G LINBA&S
Creemos haber conseguido un sistema sencillc

robusto y fiableCon posibilidades de crecimiento y
adapatado a futuros desarrollos.

Muchas gracias.
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Sistema digiCAR @

‘Barras de sensores

asegurada
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Sistema digiCAR

Para conseguir un sistema que fuera capaz
de funcionar en condiciones adversas, con _
posibilidad de caidas y golpasg, ha . : e,
integrado todo el sistema electrénico 8 Cm | |
de deteccion dentro de una estructura <
de aluminio con fuertes sujeciones de
todos los componentes para conseguir la
robustez necesaria.

La altura del conjunto se ha limitado a 85 cm
para que pueda estar por dejoade la altura
maxima de la valla, de esta manera se
minimiza los posibles dafos a los perros en
caso de caida.

85 cm

-

Por otra parte, al ser estructuras huecas, se
consigue un peso reducido que permite
proteger al animal en caso dmlpes

S92 O\

El sistema puedeugetarse da propia valla de
salida/entrada, o bien se puede utilizar de
forma independiente gracias a los soportes
hierro disefiados y fabricados especificamente
para digiCAN.
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Sensores Infrarojos

Deteccion inmediata
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Sistema digiCAN

Todo sistema
de cronometraje se
basa en la deteccion del paso
del perro en entrada y salida. Para
conseguir una buena deteccion, es imprescindible
utilizar unos buenos sensores que minimicen los errores.

El sistema de competicion digiCAN utiliza sensandastriales utilizados en
sistemas roboticos en cadenas de produccion. Por lo tanto, estan disefiados c
sistemas de deteccion inmediata para una fiabilidad del 100%.

Es importante destacar que se trata de sensores electronicos, sin contactc
metalicos po lo que son inmunes a los sistemas de sujecion por imanes
minimizan los errores derivados de mala deteccion mecanica de otros sistemas

Cada barra del sistema cuenta con cinco sensorescgbeen todas las
alturas para categorias mini, midi y standard

La altura de los sensores del sistema esta disefiada segun la nue
normativa para cada categoria. Se han hecho pruebas con distintos tamafios
perros y hemos optimizado el sistema para poder tener casi el 100% de aciertc
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Sistema digiCAR

La deteccion de paso sgoducira a
25, 35, 45, 55 y 75 cm. de altura. Dada
la envergadura del perro se asegura
una deteccion fiable al paso por
meta o salida.

Cada sensor se enfrenta
con un pequefiio reflector con
una alta sensibilidad. El corte
de varios sensores no genera
errores en el arranque del
crono ya que se establece un
tiempo de guarda de dos
segundos. De esta manera nos
aseguramos que debido al
tamafo cl perro nose generen
diferencias de cronometraje. El
crono siempre se pondra en
marcha o parara con la primera
deteccion de paso.
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Sistema digiCAR

El sistemalereflectores se
compone de una barra de
aluminio de 85 cm de alto, 4 cm
de anchoy 2 cm de
profundidad.Es muy ligera 'y
manejable; sus cinco
reflectores esin

atornillados y colocados a
la altura exacta para una
buena reflexion del haz
infrarrojo.

Destacar, que la
distancia entre
reflectores esta
calculada para
gue se produzca
una éptima
deteccion. De
estamanera, cada
sensor es independiente y con ¥
un minimo corte del haz se generara
el evento correspondiente de deteccion de paso.
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Control de marcas en e
propio dispositivo
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Sistema digiCAR

Cada barra de sensores cuenta cordisplay de leds que permiten conocer los
tiempos de paso sin necesidad de marcador exterior.

Esta funcionalidad nos permitira entrenar sin tener giiézar todos los
elementos de competicion.

La interfaz de visualizacién cuenta con un pulsador para
ponera cero el marcador

Dispone de un led rojo que se
iluminara cuando superemos
las centenas y un
led
blanco
que
emitira
un

destello
cuando se
detecte el paso
0 se reciba
cualquier evento
de los otros
elementos del
sistema por via
inaldmbrica.
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Sstema de apoyo’ -~

Basesde apoyo

Independientes para
cualquier superficie
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Sistema digiCAR @

Una buena sujecion es
fundamental para
asegura la verticalidad
de las vallas y evitar
errores por mala
alineacion.

Las bases diseiadas
para el sistema
digiCANsujetan la
barra de sensores y la de
reflectores a la medida exacta del

Por lo tanto, al no haber holgura entre
elementos se evitan vibraciongsie generen
falsas detecciones.

La altura del soporte es de 10 cm y esta
fabricada en hierro.

Parauna mayor precision, se recomienda
utilizar algun elemento pesado para fijarlo &
suelo (sobre todo en superficies de hierba).
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Sistema digiCAR

Mayor alcance
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