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Sistema digiCAN        

 

 

Los productos para competición del sistema digiCAN 

han sido diseñados gracias a las propuestas que 

hemos recibido de distintos clubs de Agility. 

Hemos testeado el sistema en distintas 

competiciones oficiales, y creemos que ya está 

ƳŀŘǳǊƻ ǇŀǊŀ άǇǊŜǎŜƴǘŀǊƭƻ Ŝƴ ǎƻŎƛŜŘŀŘέ 

Creemos haber conseguido un sistema sencillo, 

robusto y fiable. Con posibilidades de crecimiento y 

adapatado a futuros desarrollos. 

 

Muchas gracias. 
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Sistema digiCAN        

Barras de sensores 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Robustez 

asegurada 
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Sistema digiCAN        

 

Para conseguir un sistema que fuera capaz 

de funcionar en condiciones adversas, con 

posibilidad de caídas y golpes, se ha 

integrado todo el sistema electrónico 

de detección dentro de una estructura 

de aluminio con fuertes sujeciones de 

todos los componentes para conseguir la 

robustez necesaria. 

 

La altura del conjunto se ha limitado a 85 cm 

para que pueda estar por debajo de la altura 

máxima de la valla, de esta manera se 

minimiza los posibles daños a los perros en 

caso de caída.  

 

Por otra parte, al ser estructuras huecas, se 

consigue un peso reducido que permite 

proteger al animal en caso de golpes. 

 

El sistema puede sujetarse a la propia valla de 

salida/entrada, o bien se puede utilizar de 

forma independiente gracias a los soportes de 

hierro diseñados y fabricados específicamente 

para digiCAN. 
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Sistema digiCAN        

 

 

 

 

 

 

 

Sensores infrarojos 

 

 

Detección inmediata 
  

El crono cigiCAN  
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Sistema digiCAN        

Todo sistema 

de cronometraje se 

basa en la detección del paso 

del perro en entrada y salida. Para 

conseguir una buena detección, es imprescindible 

utilizar unos buenos sensores que minimicen los errores. 

El sistema de competición digiCAN utiliza sensores industriales utilizados en 

sistemas robóticos en cadenas de producción. Por lo tanto, están diseñados con 

sistemas de detección inmediata para una fiabilidad del 100%. 

Es importante destacar que se trata de sensores electrónicos, sin contactos 

metálicos por lo que son inmunes a los sistemas de sujeción por imanes y 

minimizan los errores derivados de mala detección mecánica de otros sistemas. 

Cada barra del sistema cuenta con cinco sensores que cubren todas las 

alturas para categorías mini, midi y standard. 

La altura de los sensores del sistema está diseñada según la nueva 

normativa para cada categoría. Se han hecho pruebas con distintos tamaños de 

perros y hemos optimizado el sistema para poder tener casi el 100% de aciertos. 
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Sistema digiCAN        

 

 

La detección de paso se producirá a 

25, 35, 45, 55 y 75 cm. de altura. Dada 

la envergadura del perro se asegura 

una detección fiable al paso por 

meta o salida. 

Cada sensor se enfrenta 

con un pequeño reflector con 

una alta sensibilidad. El corte 

de varios sensores no genera 

errores en el arranque del 

crono ya que se establece un 

tiempo de guarda de dos 

segundos. De esta manera nos 

aseguramos que debido al 

tamaño del perro no se generen 

diferencias de cronometraje. El 

crono siempre se pondrá en 

marcha o parará con la primera 

detección de paso. 
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Sistema digiCAN        

 

 

El sistema de reflectores se 

compone de una barra de 

aluminio de 85 cm de alto, 4 cm 

de ancho y 2 cm de 

profundidad. Es muy ligera y 

manejable; sus cinco 

reflectores están 

atornillados y colocados a 

la altura exacta para una 

buena reflexión del haz 

infrarrojo. 

 

Destacar, que la 

distancia entre 

reflectores está 

calculada para 

que se produzca 

una óptima 

detección. De 

esta manera, cada 

sensor es independiente y con 

un mínimo corte del haz se generará 

el evento correspondiente de detección de paso. 
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Sistema digiCAN        

 

Display de 

 visualización 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Control de marcas en el 

propio dispositivo  
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Sistema digiCAN        

 

 

Cada barra de sensores cuenta con un display de leds que permiten conocer los 

tiempos de paso sin necesidad de marcador exterior. 

Esta funcionalidad nos permitirá entrenar sin tener que utilizar todos los 

elementos de competición. 

La interfaz de visualización cuenta con un pulsador para 

poner a cero el marcador  

Dispone de un led rojo que se 

iluminará cuando superemos 

las centenas y un 

led 

blanco 

que 

emitirá 

un 

destello 

cuando se 

detecte el paso 

o se reciba 

cualquier evento 

de los otros 

elementos del 

sistema por vía 

inalámbrica. 
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Sistema digiCAN        

 

 

 

 

 

 

 

Sistema de apoyo 
 

 

 

 

Bases de apoyo 

independientes para 

cualquier superficie 
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Sistema digiCAN        

 

 

Una buena sujeción es 

fundamental para 

asegura la verticalidad 

de las vallas y evitar 

errores por mala 

alineación. 

Las bases diseñadas 

para el sistema 

digiCAN sujetan la 

barra de sensores y la de 

reflectores a la medida exacta del 

tubo.  

 

 

Por lo tanto, al no haber holgura entre 

elementos se evitan vibraciones que generen 

falsas detecciones. 

La altura del soporte es de 10 cm y está 

fabricada en hierro.  

Para una mayor precisión, se recomienda 

utilizar algún elemento pesado para fijarlo al 

suelo (sobre todo en superficies de hierba). 
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Antena exterior 
 

 

 

 

Mayor alcance 
  


